
①三次元起工測量
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UAVを活用し、短時間で三次元現況測量を実施。
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②三次元設計データの作成
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平面線形
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縦断線形
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③ICT建設機械による施工
ブルドーザ

マシンコントロール技術

GNSS： Global Navigation Satellite System ： GPS/GLONASS
全地球航法衛星システム

移動局移動

局

ネットワーク型
ＲＴＫ方式
（ＶＲＳ）
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器機構成 ブルドーザー（GNSSデュアルマスト）

コントロールボックス
専用コンピュータ

ライトバー搭載

ICT
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バックホウ

マシンガイダンス技術

本体の二軸方向の
傾斜画を測定

角度センサ

G N S S 受 信機
または
T S タ ーゲット

無線機
基準局からの
測位情報受信

コントロールボックス
メインコンピュータ
重機位置・設計情報
等各種情報表示

角度センサ
ブームの
傾斜角を測定

角度センサ
アームの
傾斜角を測定 角度センサ

バケットの
傾斜画を測定

バックホー 三次元ガイダンスシステム

コントロールボックス
チルトセン

サー

ピッチセンサー

MS990
アンテナ一体型 GＮＳＳ受信機

器機構成 バックホーマシンガイダンス

コントロールボックス表示画面

ICT
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ＴＳ/ＧＮＳＳによる締固め回数管理技術(土工)

ICT施工・品質管理
転圧回数・走行軌跡管理・高さ管理・層厚管理をガイダンス！

・転圧回数 ・走行軌跡管理 ・高さ管理 ・層厚管理
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Ｙ

１回 目

２回 目

３回 目

自動追尾トータルステーションとID付プリズムをロックし、位置情報をキャブ内のパソコンに転送。締
固め管理ソフトとの組み合わせでローラーの走行軌跡から転圧回数を取得、オペレータに提供する技術。

締固め管理システム

器機構成 締固め管理システム

ノートパソコン 重機の設定・オペレーション画面

従来の管理方法ICT
施工

転圧機械 ４T振動ローラー パソコン（キャビンに設置）

GPSアンテナ



ノートパソコン 重機の設定・オペレーション画面

Ａ：設定情報及びステータス表示
Ｂ：作業エリアマップ：作業情報表示（転圧回数、走行軌跡）
Ｃ：通信情報バー：ＴＳ・GNSSからのデータ表示
Ｄ：作業ファンクションキー

Ａ

Ｂ

Ｃ

Ｄ

・オペレーション画面

締固め管理システム 帳票出力

転圧回数分布図 走行軌跡図 施工ログファイル（例：TS用）

帳票書類を

そのままPCから出力


